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 הנופלת חופשית רכת  ע הוריית מאזניים במ         
 הערות למורה ולצוות הטכני                

 
 רשימת הציוד  

 Blue Tooth 4.0מתאם  ו  אלחוטי   כוח  חיישן  •

 בורג להרכבת המשקולת על חיישן הכוח וגם    100משקולת   •

 ס"מ  150- באורך של כ  קשיח  מוט •

 להחליק חופשי על המוטחיישן שיכולה  לתושבת   •

 מעלות   90מחבר   •

 על שפת שולחן   המוט  להרכבת  כליבה •

 ס"מ  10- ברוחב של כ  ספוג עבהפס של   •

 מיתר גומי ארוך  •
 

 
 הכנת המערכת 

 .  שעות(  3-4  - )זמן הטעינה כ  לפני הדגמה  טען את חיישן כוח .1

 . אחד הקצוות של מוטעל    מעלות  90מחבר  הרכב   .2

מטרים כל אחד. הצמד אותם "במקביל" )על מנת    2- מיתרי גומי קשיחים, באורך של כ  2הכן   .3
להבטיח שהמיתר לא ייקרע במהלך ההדגמה, וגם לצורך הגדלת קשיחות המיתרים( וקשור  

 (. 3את קצותיהם לתושבת חיישן הכוח )תרשים  

 השחל את התושבת אל המוט.   .(2חיישן הכוח על תושבת )תרשים  את  הרכב   .4

 (.1)תרשים  מעלות    90לזה עליו הרכבת מחבר    סביב המוט בסמוך לקצהו הנגדי ספוג  כרוך   .5

מחבר ותלה את חיישן הכוח  על  (  1)תרשים    הרכב מוט על שפת השולחן באמצעות כליבה .6
בעת נפילתו החיישן ינוע רוב הזמן ללא השפעתם,  . כוון את אורך המיתרים כך ש  מעלות  90

הצמד את המיתרים אחד למשנהו באמצעות סרט    בעוצמה בספוג. ויחד עם זאת שלא יתנגש  
 למניעת השתרגותם.   דבק

 .  Capstoneשל מחשב בו מותקנת תוכנת     USBלאחת הכניסות  BTהכנס את המתאם   .7

 .משקל בנפילה חופשית  העלה את תבנית עבודה .8

 , פעל כדלקמן: תוכנהאם המתאם לא יזוהה על ידי ה  .9

 עבור לתיקיה:  .א

C:\Program Files (x86)\PASCO scientific\ CommonFiles\LEDUsbDriver 

 . Installובחר    usbserial.infהקש במקש הימני של העכבר על קובץ   .ב

 .Installובחר     dfu.infהקש במקש הימני של העכבר על קובץ   .ג

 ביצוע ההדגמה 

כעבור מספר שניות הוא יזוהה על ידי   בצד החיישן.  רהפעל את חיישן הכוח באמצעות הכפתו .1
Capstone  ויופיע ב -   Hardware Setup    תחתAvailable wireless devices     ( 4)תרשים .  
 . Hardware Setupוסגור את    אל החיישן   כדי להתחבר   Force Accelהקלק על

כשהמשקולת    ,בסרגל הבקרה )למטה(  חיישן הכוח על ידי לחיצה על צלמית  את  אפס   .2
 .  לא מוברגת לתוכו

העליון של  אל הקצה  הכוח  הרם את חיישן  והרץ מדידות  את המשקולת,    בעדינותהברג   .3
במצב סטטי( ושחרר    המשקולתהמתן מספר שניות )כעת החיישן מודד את משקל  המוט.  

 ור מדידות.עצכשהחישן ייפול,  את החיישן.  

 כפתור הפעלה(. ישן הכוח )לחץ לחיצה ארוכה על  בסוף ההדגמה כבה את חי  .4
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http://info.hemda.org.il/download/study/files/%D7%9E%D7%A9%D7%A7%D7%9C%20%D7%91%D7%A0%D7%A4%D7%99%D7%9C%D7%94%20%D7%97%D7%95%D7%A4%D7%A9%D7%99%D7%AA_M040301.zip

