1

TN N7 YWY YN

TN

PASCO pwnn e
muannwrn e

0N 0.5-2 YW TNIRAMOVIN2
NNMY 79ann e

90°9ann e

DN VIP DY VIn e

A9-3°9 NI

NONN MIVN

MYOINN NY91N NXIRD YW NIYn .1
NTI0 NYNIN YY PNIRD MTINN NYawn Yv nprTa .2

N0 NIIYN NN
50 DY DNDI) “NANT TMORY A¥NY 1YPNN WRIZ Q9NNN DR Dayn .90%9 nynnn jwrn nron IR DANON - .1

. -39R B -3 12901 "nant nnidr” axn aynn nwnm
.Capstone Non 0'%»M NN pwnn NR Yvan .2
,Tools 93702 (1 9Ra NapIn) Hardware Setup nyndy Yy Dp Hpn ;79 DWY .AYIIND jWIN DR NIDINA DPTIN .3

(PMann 1v»n) Motion Sensor NR DAIW?NA NRYWIA DM (1 7R) PWNNRA NNNNA 150507 PIY HY DIpYpn
(Hardware Setup mnbx %y 11 0’p>opn) Hardware Setup nx 0o

IR MSNY DIPR” PN NN DI .4
A2 9R) Jonn YW N pYna Displays Y3101 Graph nmbx Yy %193 pvp wpvpn R

(Position) D1pna DM NNANY NNWIY IIRN XN YV <Select Measurement> NInid Yy wpHpn .2
(297R)

File Edit World
A v g

m

Displays x
e Hardware Setup

Searching for wireless devices...

PASCO® 850 Universal Interface

<Select Measurement>

Calibration

2 P o0)0000
m 15507 1Y

2 9VR 1998

. Motion Sensor Il

Position (m)

Velocity (m/s

Acceleration (m/s3)

(4 91R) N MIXNA YV DYIN Y30 (4) NNYR HY DIPHPN T MONI MPAN YV DN NIIWYN DIV 5
/24 9>pDY NNITA 1IIRN XA (Velocity) MIPNn 01T

(3 9R) (2) DNN MY¥NRA 50 Hz Y® nnnT axp orrTan qonn Yw pnnnn phna kenmn Controls Y3702 .6

398

NONN YINN

T IPPTNN IPINN JYPITN TWARD I3 PINT TINYD DTNVM (191 MIRDI ,D7N) TIXAN Y NTTNN RN IPNIN L

- Controls Y3702 (1) N'nY% YV 1POPN) MTTN N NN N”D 20-2 YV PNINI JWINY NNNN P71 NVWIN T2

9932 MYIaN v OR (1) NPNYX HY 210 1PP9PN) MTTRN NR 1IXY , 0N 9900 MINR . NTIN DR 179NV ((3 PR
TIN5 M, DNVRIN NTIN I NVIYVA

(4 7R) 973N NNIXNN YV DYYIN 3702 (1) NOX HY IPIYPN ,DMIRA NN YW TN MIPY 93N YT NNRNNY .2



TN MRXIN MN7
L9 9PN) P12 MYNI MIAND 9132 1TPNHRNN

93 HW MPRYNN YY 19PN YOPN NPNAY PWRIN NN INR 1YYN 2993 NITIN NYIN DR IRNND 9930 YOP 1IN0
NR 979 79 9930 YR 12900 DR 177 0N 1257 YAY 9N IR — NYATN ANXNN YW D'YIN Y701 (2) nna
2900 W YMYLHE NN T HY YOPN HR 12900 TN NR MPRNM NNIN 9NN YOp

T NS P NS Y KN

MR E-DEFAA - RANL | MR B

N

4R

1IN2) ((4) TPR) DYIN D0 A NAIN PR RYNIN (3) JOPN WOIVNN HY 19PN 70 DYDY YO MW NR IR¥D .2
DI9WN RIN M TORI 1PN ARND DIYAIN NNINN 1P RIPNA .NIPRPNON NNYWIA Linear

NTI0 5 WA NNNN INR NYYN 2893 NTIN NYNN DR IRNND YOPI YVIDW NR IRYD .3

23370 RIN NN .ONRXNDY DIV SV YXINND I NR 12w .4

NNVRIN D'NPHT NANN RVY PN RINY MINR) DVR 2093 TN NYNN MY 1-4 97D IRINY MNYan Yy 1m .5
(mom

12V HRIWI () YW TIVN DR VITVIRI IWAN .DNYXAY MITTRN A0 HY (g) MWVWAINA 192910 NXIRN NR 12VN .6
LONRXNY TIVAN ,0IMTINI Y2PNNY MWD 19910 NXIRN 7Y YV NON’A 1?7V0N NR

mHRY

.110N 7853 YNNI INRIRNN INY NYYN 2993 INPIINT NTIN NXIRD YITH 1717100 .1

.2.6 gr -3 RN TN NON INYNIN TYNI NTIN HY HPaW YRINNI TN MIN TIY DR MINI 19IRA 1PN .2

TN NIPA NIANNA 122 31T NIIPYNI .NAXIN HY —PXN YWRI DRI 19PN 29955 DIpna X YV *avn Pan nR wap .3
9732 NAVMNNA NIIPNRN T HY IPAINY MTTRN MIMIL 1PN) NTIN HW MNWRIN 1HYM 1910 MY x(t) 973
1112 MTIPIN DR 9732 N0 (P12 MYNd mIpnn
,N9%IAN AN NN LR
2NN RVWY YN NTIN A

.DIPNN 97 OY 012 1791010 Y 72 v(t) 973 1121 (V) MPPNN X NR DN2aY 9139 1900 .4



