
 תאוצת גוף על מדרון      
   ציוד 

 מסילה עם מחבר זוויתי ומד זווית מוצמד  •

 אדומה או כחולה   –(  Smart Cartעגלת דינמיקה אלחוטית ) •

 מערכּת המסילה   מיםמחסושני   •

 מחבר לשולחן  •

 מוט קצר  •

 מגבה )ג'ק(  •

 ס"מ   50- באורך של כחוט   •

mN5045  - קפיץ בעל קבוע כוח של כ • − 

 מטרת הפעילות 

מדרון לבין זווית שיפוע  על  בין תאוצת גוף    בדיקת הקשר
 המדרון.

 הכנת מערכת הניסוי 

 מפעילים את העגלה על ידי לחיצה קצרה על הכפתור הנמצא על הדופן הצדדית. .1

איור    Tools)סרגל    Hardware Setup  צלמיתעל    מקליקים  Capstoneבתוכנת   .2   ומוודאים (  1בחלק השמאלי של המסך, 
שורה עם    ת העגלותברשימ  מוצאיםנמצאות בסביבה.   ש. התוכנה תציג את רשימת העגלות המופעלות  צהלחו  (1צלמית )ש

 חיישני העגלה יתחברו למערכת המדידות.  –עליה    מקליקיםו  שברשותכם  המספר התואם את מספר העגלה

 (. Hardware Setup  צלמית  שוב על  מקליקים)   Hardware Setupאת    סוגרים .3

 
  וקובעים   Smart Cart Position Sensorרשימה את  ב  בוחרים,  (2)המשולש  צלמית  על    לוחצים  (2)איור    Controlsבסרגל     .4

 . (3ים )באמצעות חצ  Hz 100עבורו קצב דגימה של  

 
 . "מהירות כתלות בזמן"צירים  ת  מערכבתוכנה    מכינים .5

מימין המסך    Displaysבסרגל    Graph  צלמיתעל     מקליקים קליק כפול .א
 .מערכת ציריםתיפתח    –א'(  3)איור  

  בוחריםו  <Select Measurement>על כותרת הציר האנכי    מקליקים .ב
 ב'(. 3)איור    ת המדידותרשימ ב(  Velocity)  מהירות

  פעילות ביצוע ה 

 .את העגלה  לושק .1

גיליון   .2 בו    Excelפתחו  בה  והכינו  העגלה  ותאוצערכי  את    תזינוטבלה  ת 
  .ואת זוויות שיפוע המסילה  במדידות  יתקבלוש
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הריצו מדידות  ,  ממצב שיווי המשקל  ס"מ  20- בבמעלה המדרון  את העגלה    העלו.  02  - את זווית שיפוע המסילה ל  כוונו .3
 .  אותה  ושחררו  (2(, איור  1)צלמית )

את    ובחר   .4 המהירות  העגלה    הגרף  קטעבגרף  תנועת  את  המתאר 
קבועה התאבתאוצה  זה  ימו.  לקטע  קווית  על    :פונקציה  הקליקו 

רשימת  ב  Linear  וובחר(  4)איור  בסרגל הכלים  (  3צלמית המשולש )
מצאו את תאוצת העגלה  בהסתמך על משוואת הקו,  .  הפונקציות

 . והזינו אותה בגיליון 

בכל מדידה חדשה הגדילו את  ,  נוספות  פעמים  5על המדידות    חזרו .5
 .באמצעות הג'ק  מעלות  2- כב  המסילהזווית שיפוע  

 . את הפעילות  שמרו .6

 תוצאות המדידות   ניתוח 

הקשר   ועבור ,ה בלתי תלוי משתנ ומביע את הקשר בין תאוצת העגלה לבין זווית שיפוע המסילה. בחרה גרף Excel- ב בנו .1
 יהיה ליניארי. 

   .2R  של  ואת הערך  ומשוואתאת    וגי הצ  ,י לינאר  מגמה  וקלגרף    יפוהוס .2

 .  נפילה החופשיתהתאוצת  למציאת    במשוואת הגרף  והיעזר .3

 . מהערך המדוד  בפעילותשהתקבל    של תאוצת הנפילה החופשיתערך  השל  היחסית    יהי סטאת ה  חישבו .4

 את גורמי השגיאה בניסוי.  ציינו .5

 

 .ג'קאת ה  ו )קפלו(די הור •

 .על כפתור ההפעלה  ארוכהגלה על ידי לחיצה  עהאת    וכב •

 את המחשב.   וכב •

 פעילותבסיום ה
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