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 במישור זקוף   ו בסיבוב   גוף על    המופעל רדיאלי  כוח            
 הערות למורה ולצוות הטכני                

 

 ציוד  

 1:100עם ממסרה    PHYWEמנוע   •

 אלחוטי   כוח  חיישן  •

 (ההדגמה  במחשב  Blue Tooth)אם אין    Blue Tooth 4.0מתאם   •

 מותקנת במחשב ה  Capstoneתוכנת   •

 להרכבת המוט על ציר המנוע   מתאם •

אומים להידוק   ושני   ,להרכבת חיישן הכוח  מתאימהההברגה  בקצהו    ,ס"מ  40- באורך של כמוט   •
 החיישן 

 כליבה •
 

 הכנת המערכת 

 הדגמה.  ה לפני    את חיישן הכוח  טוענים .1

 (. 1  יורא) באמצעות האומים  החיישן את    ומהדקיםחיישן הכוח  ים למומוט עם א  גיםי מבר .2

 .(2  איור)  את המוט יחד עם החיישן על ציר המנוע  יביםמרכ .3

 על שפת השולחן.המותקנת  את המנוע בכליבה  מרכיבים   .4

  .המחשב   של   USBלאחת הכניסות  BT  - ה  את מתאם  מחבריםבמחשב,    Blue Toothאם אין   .5

 .כוח רדיאלי המופעל על גוף בסיבובו במישור זקוף  תבנית עבודה  את  מעלים .6

 ההדגמה   תיאור 

קשיח ומשמש כגוף המסתובב על המוט במישור זקוף. המהירות  מוט  של  על קצה    תקןחיישן כוח מו
המופעל  כוח מודד הוא  ,של החיישן   במהלך סיבובו ניתנת לשינוי.אך   , הזוויתית של המוט קבועה

חיובי כיוון  כ  (Templateמוגדר בתבנית העבודה )  כיוון משיכה.  , לאורל המוטעליו על ידי המוט
 .של החיישן 

גרף הכוח    תדוגמ .  בהדרגה  זוויתיתה  ומהירותת  אומגדילים    ,מתחילים לסובב את המוט בקצב איטי 
  פועל על  ,יםהכוח שלילי ערכי  בפרקי הזמן בהם    של הגרף  (1)בקטע    .3  איורמוצגת ב  המתקבל

החיישן    אם  ; י מעגלמסלול  להמשיך לנוע בהחיישן    המוט מאלץ את  .כוח דחיפה מצד המוט  החיישן 
  ( 2)בקטע    .כוח היה מתאפס בפעם הראשונההמסלול כשאת ההיה עוזב    הוא,  היה מחובר לחוט
קריטית  הבה מהירות חיישן הכוח שווה למהירות    ,נקודה העליונה של המסלולבהכוח מתאפס רק  

Rgvc =  ,  כאשרR  –   פועל על החיישן כוח משיכה   של הגרף  (3)בקטע    .רדיוס מסלול החיישן  

 לאורך כל המסלול.   מצד המוט

 
 למורה הערות    –   ההדגמה   ביצוע 

 . הצדדית  בדפנואת חיישן הכוח על  ידי לחיצה על הכפתור    מפעילים .1

 . עד הסוף   המהירות של המנוע נגד כיוון השעון   בקר את    מסובבים  .2

בתוכנת    Controlsבסרגל      צלמיתעל ה   לוחצים את חיישן הכוח )   ומאפסים  המקביל לרצפה  וידנית את המוט למצב  מסובבים .3
(Capstone . 

 (. !rpm 13000חוץ על כפתור  ל לא ל   ו היזהר את המנוע )  מפעילים .4

   .שניות אחרי כל שינוי   10- כ   יש להמתין   ; להגדיל את המהירות הזוויתית  ומתחיליםמדידות    מריצים .5

 הפעלה(.הכפתור  לחיצה ארוכה על    ציםלוחישן הכוח )את חי   מכביםבסוף ההדגמה   .6
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http://info.hemda.org.il/download/study/files/%D7%9B%D7%95%D7%97%20%D7%A8%D7%93%D7%99%D7%90%D7%9C%D7%99%20%D7%94%D7%9E%D7%95%D7%A4%D7%A2%D7%9C%20%D7%A2%D7%9C%20%D7%92%D7%95%D7%A3%20%D7%91%D7%A1%D7%99%D7%91%D7%95%D7%91%D7%95%20%D7%91%D7%9E%D7%99%D7%A9%D7%95%D7%A8%20%D7%96%D7%A7%D7%95%D7%A3_M050215.zip

